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plan prezentacji:

. Budowa i sposdb dziatania

. Programowanie i uruchamianie
. Narzedzia operatorskie

. Zastosowanie w sieciach
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. Zastosowanie w elektrowniach

Budowa systemu Ovation
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plan prezentacji:

1. Budowa i sposdb dziatania

2. Programowanie i uruchamianie
3. Narzedzia operatorskie

4. Zastosowanie w sieciach

5. Zastosowanie w elektrowniach

Budowa i sposéb dziatania
rozproszonego systemu automatyki
na przyktadzie

systemu Ovation firmy Emerson

Budowa systemu Ovation
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Rekord punktu jest podzielony na cztery
obszary:

Dynamic data
Static data
Flash data
MMI data

Programowanie i uruchamianie

1. Zaktadanie punktéow procesowych
2. Podtaczanie kart wej. i wyj.
3. Budowa schematow sterujacych

4. Budowa grafik
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Programowanie i uruchamianie

1. Zakladanie punktow procesowych
2. Podtaczanie kart wej. i wyj.
3. Budowa schematow sterujacych

4. Budowa grafik
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1. Zaktadanie punktow procesowych
2. Podtaczanie kart wej. i wyj.
3. Budowa schematow sterujacych

4. Budowa grafik
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Regulacje napiecia uzyskuje sie¢ w duzym stopniu przez
zmiane mocy biernej i kontrolowanie wywotanych przez nig
spadkéw napigcia.

Warto$¢ napiecia w danym wezle zalezy od mocy
biernej odbieranej w tym wezle oraz od wartosci napie¢
i mocy biernych odbieranych w sasiednich weztach.
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3. Narzedzia operatorskie

4. Zastosowanie w sieciach

5. Zastosowanie w elektrowniach
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Analiza modalna AU =3;AQ AU = %
21 0...0 przykiad dla systemu 4-weziowego
det(J- A1)=0— A =|0%2...0 (3-AH)W=0 W
00 ..hn 'r]uAU1+nuAU2+nl3AU3+n"AU4 =
_ 1
J,W=WA — J.=WAW / =9 0.AQ F7.AQ,+ 1, AQ 4 1,AQ)
Napigcie modalne
WIAU = £ W'AQ i
AU, = A'AQ, . et Modalna moc bierna
AU_ = AS""

grzegorz.blajszczak@gmail.com grzegorz.blajszczak@gmail.com

AU = AQ . Przyktad obliczeniowy
mi }\-i

Jezeli jedna z wartosci wiasnych dazy do zera
wraz z obcigzaniem systemu Ai > 0,

to przyrost modalnego napiecia AUmi jest bardzo
wrazliwy na przyrost modalnej mocy biernej AQmi,
natomiast nie ma to wpltywu na inne przyrosty
modalnych napiec.

Oznacza to, ze system elektroenergetyczny jest
wrazliwy na pewng liniowa kombinacje przyrostow
weztowych mocy biernych.

grzegorz.blajszczak@gmail.com




Ciag przesytowym 400 kV Pétnoc-Potudnie:
Gdansk Blonia - Grudziadz - Ptock — Mitosna
- Mosciska - Rogowiec.

Wspotczynnik udziatu wartosci wiasnej

T A Obcigzenie B S @
2250 MW 3766 MW 3848 MW

Min = 11.49 Ao = 2.34 Nin = 0.095

LP _|Wezet Udziat Wezet Udziat Wezet Udziat

1] 15 1,000 15 1,000 2 1,000

2l 7 0,329 14 0,917 6 0,713

3 6 0,083 7 0,845 5 0,680

4 5 0,045 6 0,804 14 0,657

5 4 0,007 5 0,726 7 0,652

6] 2 0,004 2 0,548 15 0,591

70 1 0,000 4 0,411 4 0,448

8 9 0,000 13 0,393 13 0,403

9| 10 0,000 1 0,280 1 0,320

10| 3 0,000 9 0,000 17 0,039

11| 16 0,000 10 0,000 3 0,011

12| 13 0,000 3 0,000 o) 0,000

Zastosowanie rozproszonego uktadu sterowania pozwala na
réwnolegte realizowanie obliczen i wyznaczanie sterujacych
wartosci zadanych na obiekcie, bez koniecznosci ich przesytania

Zidentyfikowane obszary VCAs ~ ——p S —

Obliczenie rozptywéw mocy i analiza stanu sieci wykonywana
tradycyjna metoda na pojedynczym komputerze moze trwac
kilka godzin. Czas realizacji tych obliczen wedtug nowego
algorytmu w rozproszonym systemie Ovation jest mierzony
w milisekundach.

Lista wezlow nalezacych do VCA1 =~ =——>

q

Lista generatoréw i baterii
torow, ktére maja wplyw na regulacje —p
napigcia w VCA1

b r
e —
‘Warto$¢ mocy biernej wymaganej — =——p
dla obszaru VCA 1
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R System Ovation jest wykorzystywany w Polsce do sterowania
procesami na wszystkich blokach w elektrowniach:
1. Budowa i SpOS(')b dzialania Kozienice Potaniec, Patnéw, Rybnik, Zarnowiec, Ostroteka,
o L Stalowa Wola,
. Programowanie i uruchamianie na kilku blokach w elektrowniach:
. . Betchatow, Jaworzno, Konin, Opole,
- Na I‘ZQd Zla ope ratorskie oraz w elektrocieptowniach: Bydgoszcz, £ 6dz, Poznan, Zeran,

Zastosowanie w sieciach a takze w PGNiG Krio Odolandow.

. Zastosowanie w elektrowniach
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